
Рис. 1 – Схема до 
розрахунку жорсткого 

стояка 

Рис 2 – Схема до 
розрахунку лапи  
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Кріплення стояків лап на комбінованому ґрунтообробному агрегаті здійснюється за 
жорствою системою кріплення. Профіль жорстких стояків характеризується радіусом R, 
вильотом L та висотою Н (рис. 1). Параметри радіусу стояків знаходимо з виразу 

,            (1) 
де R – радіус жорстких стояків, мм; 

– висота радіусу, мм;  
– довжина прямої ділянки лапи (рис. 2), мм; 
 – кут піднімання грудей лапи, град. 

Висота радіусу обраховується за формулою 
                        (2) 

де Н – висота радіусу, мм; 
 – максимальна глибина ходу лапи.  

   Знаючи максимальну глибину ходу лап, обчислюємо 
значення максимальної глибини 
ходу лапи:  
 для плоскорізальних лап 

 
 для розпушувальних лап  
 Кут піднімання грудей лапи α є похідним від значень кутів γ 
та β, який визначаємо із тригонометричних співвідношень 

                    (3) 
 де  – кут розхилу леза лапи;  
 β – кут кришення; β = 25°. 
 Підставивши значення у формулу (3) знаходимо значення 
кута піднімання грудей лапи  

. 
 Довжину прямої ділянки лапи визначаємо за формулою 

                 (4) 
 де  – ширина крила лапи, для плоскорізів  мм; для розпушувачів 

мм. 
 Підставивши значення у формулу (4) розраховуємо довжину прямої ділянки лапи: 
 для плоскорізальних лап  

 
 для розпушувальних лап  

. 
 Підставляємо значення у формули (1) і знаходимо значення радіусу жорстких 
стояків:  
 для плоскорізальних лап  

 мм; 
для розпушувальних лап  

 мм. 
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