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Ґрунтообробні агрегати, в основу яких закладені дискові робочі 

органи (борони, лущильники, дискатори плуги) знаходять все більше поширення. 
Позитивні якості таких агрегатів незаперечні: суттєво менший тяговий опір, можливість 
регулювати якість кришення і розпушення ґрунту. 

Експлуатуються стояки дисків двох видів: жорсткі і пружні. Жорсткі (рис. 1, б) 
застосовують на легких дискаторах (діаметр диска D = 450-510 мм, навантаження q = 500-
800 кг/м ширини захвату). Недолік таких стояків – підвищене навантаження на маточину, 
що відбивається на надійності конструкції. І хоча такі стояки значно дешевші, ніж інші, 
але в чистому виді застосовуються рідко.  
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Рис. 1. Варіанти виконання стояків корпусів: а – пружний стояк; б – жорсткий стояк 
 
Як компроміс, на окремих дискаторах для кріплення використовують гумові або 

пластикові втулки, наприклад: CATROS  (AMAZONE), OPTIMER (KUHN), CARRIER 
(VADERSTAD), DISCOMIX (GREGORIE BESSON). 

На важких (D = 570-620 мм; q = 800-1200 кг/м) та надважких дискаторах (D = 610-
810 мм; q > 1300 кг/м) жорсткі стояки не використовують. 

Пружні стояки (рис. 1, а) у значній мірі компенсують ударне навантаження і цим 
поліпшують режим роботи підшипникового вузла. Досвід експлуатації показує, що 
надійність корпусів з такими стояками значно більша: строк служби збільшується до 
70 %.  

Ще однією перевагою пружних стояків є те, що стояк перегинається у центральній 
частині, тобто коливання відбуваються у всіх трьох площинах. Це запобігає налипанню 
ґрунту. 

Висновки. Таким чином, для проектних розрахунків необхідно мати аналітичну 
модель взаємодії диска з ґрунтом, яка б дозволяла отримувати номінальне значення і 
можливі діапазони зміни повздовжньої, поперечної та вертикальної складових тягового 
опору. 
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