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СТАТИЧНІ ПІДПОРЯДКОВАНІ СИСТЕМИ АВТОМАТИЧНОГО 

КЕРУВАННЯ ШВИДКІСТЮ ЕЛЕКТРОПРИВОДІВ ПОСТІЙНОГО 
СТРУМУ УПРАВЛЯЄМИМИ ТИРИСТОРНИМИ ВИПРЯМЛЯЧАМИ 

 
Розглянемо методику дослідження перехідних процесів в системах 

підпорядкованого керування електроприводами постійного струму при 
відсутності обмеження похідних вихідної величини зводимо до аналізу 
перехідних процесів в системах підпорядкованого регулювання швидкістю 
(е.р.с.) електродвигуна , коли похідні вихідної величини не обмежені. 
Обмеженню підлягає лише величина перерегулювання вихідної величини [1]. 

На рис. 1, 2 надана структурна схема двигуна постійного струму, що 
живиться  від тиристорного  випрямляча (системи УТВ­Д та Г­Д) без 
корегуючих ланок. 

 

 
Рис. 1. Структурна схема системи УТВ-Д без корегуючих ланок 

 
 
 
 
 
 

Рис. 2. Структурна схема системи Г-Д без корегуючих ланок. 
 
В даній схемі мінімальна постійна часу Т1 (сума некомпенсованих малих 

постійних часу), а найбільші, що повинні бути скомпенсовані, Тя та Тм 
(відповідно електромагнітна та електромеханічна постійна часу). 

Для їх компенсації необхідно ввести два контури регулювання Сигнал 
Uвх(р) подається на вхід СО2. Передавальні функції регуляторів струму FРТ(р) 
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та швидкості FРС(р) без урахування внутрішнього зворотнього зв’язку по е.р.с. 
двигуна будуть мати вигляд [2, 3]: 
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де КТ, КС – коефіцієнти зворотних зв’язків відповідно по струму та 
швидкості; 

КП – коефіцієнт підсилення тиристорного перетворювача; 
m – співвідношення еквівалентних постійних часу; 
Ј – приведений момент інерції; 
К – коефіцієнт машини; 
ФН – номінальний потік збудження електродвигуна. 
Аналіз статичних підпорядкованих систем автоматичного керування 

швидкістю електроприводів постійного струму управляємими тиристорними 
випрямлячами дає можливість створення методики аналізу астатичних систем 
керування. 
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