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ВСТУП 

 

У сучасних умовах розвитку агропромислового комплексу України 

особливого значення набуває підвищення ефективності виробництва продукції 

тваринництва. Однією з основних проблем галузі залишається висока собівартість 

продукції, що значною мірою пов’язано з великими витратами енергетичних і 

матеріальних ресурсів на виконання технологічних процесів. 

Важливе місце у структурі витрат займають процеси прибирання, 

транспортування та утилізації гною. Існуючі технічні засоби для виконання цих 

операцій характеризуються значною енергоємністю, високими витратами металу 

та недостатнім рівнем автоматизації. Крім того, неправильна організація систем 

видалення гною може призводити до забруднення навколишнього середовища та 

погіршення санітарно-гігієнічних умов утримання тварин. 

У зв’язку з цим впровадження сучасних автоматизованих систем 

керування технологічними процесами на тваринницьких фермах є одним із 

перспективних напрямів розвитку галузі. Використання автоматизованих 

транспортних і керуючих систем дозволяє підвищити продуктивність праці, 

зменшити витрати електроенергії, покращити надійність роботи обладнання та 

забезпечити більш ефективне функціонування виробництва. 

Таким чином, розробка та вдосконалення автоматизованої системи 

керування процесом видалення гною є актуальним науково-технічним і 

практичним завданням для сучасного сільськогосподарського виробництва. 

Під час виконання кваліфікаційної роботи були використані методи теорії 

електроприводу, автоматичного керування та електротехнічних розрахунків. Для 

розробки програмного забезпечення та моделювання алгоритмів керування 

застосовувалися сучасні програмні засоби автоматизації та спеціалізовані 

комп’ютерні програми. 
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ВИСНОВКИ 

У кваліфікаційній роботі виконано комплексне дослідження та розробку 

системи електрифікації й автоматизації ферми з відгодівлі великої рогатої худоби 

на 300 голів. У ході роботи проведено аналіз технологічних процесів 

тваринницького комплексу, особливостей електропостачання, систем 

мікроклімату, освітлення, водопостачання, кормороздавання та видалення гною. 

На основі аналізу конструктивних та технологічних особливостей об’єкта 

обґрунтовано вибір основного технологічного та електротехнічного обладнання. 

Виконано розрахунки систем водопостачання, вентиляції, опалення та 

електричного освітлення корівника, що дозволило забезпечити необхідні умови 

утримання тварин відповідно до ветеринарно-санітарних вимог і норм 

технологічного проєктування. 

У роботі здійснено вибір електроприводів, апаратури керування та захисту, 

внутрішніх електричних мереж і ввідного обладнання. Проведено розрахунок 

електричних навантажень на вводі в приміщення, що дало можливість 

обґрунтовано вибрати перерізи проводів, комутаційну апаратуру та засоби 

електрозахисту. 

Особливу увагу приділено аналізу існуючих систем видалення гною та 

сучасних методів їх автоматизації. У результаті дослідження встановлено, що 

застосування автоматизованої системи керування з використанням частотно-

регульованого електропривода є найбільш ефективним рішенням для підвищення 

продуктивності та енергоефективності технологічного процесу. 

У межах роботи розроблено структурну схему автоматизованої системи 

керування лінією видалення гною, алгоритм її функціонування та виконано вибір 

сучасних засобів автоматизації. Як центральний елемент системи обрано 

програмований логічний контролер Schneider Electric Modicon Quantum, що 

забезпечує надійне керування технологічним процесом, контроль стану  
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обладнання та реалізацію функцій аварійного захисту й сигналізації. 

Запропонована система автоматизації забезпечує: 

- автоматичне та ручне керування лінією видалення гною; 

- контроль аварійних режимів роботи; 

- підвищення надійності та безпеки експлуатації обладнання; 

- зниження енергоспоживання за рахунок використання частотного 

регулювання; 

- покращення санітарно-гігієнічних умов утримання тварин; 

- зменшення витрат ручної праці та експлуатаційних витрат. 

У роботі також розглянуто питання охорони праці та безпеки 

життєдіяльності під час експлуатації технологічного обладнання ферми. 

Запропоновано комплекс організаційних і технічних заходів щодо забезпечення 

електробезпеки, пожежної безпеки, захисту персоналу від дії шкідливих 

виробничих факторів та підвищення безпечності виконання виробничих операцій. 

Таким чином, поставлені у кваліфікаційній роботі завдання виконані у 

повному обсязі. Розроблені технічні рішення дозволяють підвищити ефективність 

роботи тваринницького комплексу, забезпечити надійність та економічність 

функціонування технологічного обладнання, а також створити безпечні умови 

праці для обслуговуючого персоналу. 
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