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РЕФЕРАТ 
 
 

Кваліфікаційна робота містить 91 листів пояснювальної записки‚ що 

включає 13 малюнків і 9 таблиць; графічно конструкторська документація 

складається з презинтації. 

Ключові слова: мікропроцесор, трансформаторна підстанція. 

Робота присвячений розробці системи керування режимами 

енергопостачання районних підстанцій РТП-110/35/10 кВ на базі SINAUT 

LSA фірми SIЕMENS. Розглянуто призначення, пристрій і роботу силової 

підстанції загальнопромислового призначення, системи обліку і контролю, 

інформаційне забезпечення підстанції. Проведено розрахунок мережі 10 кВ. 

Вибрано мікропроцесорну систему управління на основі SIEMENS. У 

результаті, представлений комплект конструкторської документації, що 

задовольняє всім поставленим завданням. 
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Висновок 
 

В ході виконаної роботи була розглянута система управління 

трансформаторною підстанцією РТП-110/35/10 кВ на базі SINAUT LSA фірми 

SIEMENS. Система реалізована у вигляді спеціалізованого мікропроцесорного 

пристрою на сучасній елементній базі, який дозволяє управляти підстанцією, а 

також діагностувати несправності і подавати сигнали при їх виявленні. Так 

само дана система дозволяє оперативно (можливий варіант з дистанційним 

управлінням) міняти налаштування, і виводити їх і додаткову інформацію в 

зручному вигляді на табло індикації. Це дозволяє понизити витрати на наладку 

і експлуатацію системи. 

На відміну від використовуваних в даний час, дана система дозволяє 

окрім основних функцій, реалізувати інші додаткові можливості, наприклад 

дистанційне керування за допомогою засобів телемеханіки, при цьому вартість 

системи практично не змінюється, оскільки апаратні засоби вже присутні, а 

необхідно змінити тільки програмне забезпечення. 

Застосування телекерування дозволить скоротити число чергового 

персоналу. Це у свою чергу приведе до позитивного економічного ефекту. 
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