PREZENTACJE

Zbieracz stonki

W Instytucie Mechanizaciji i Elekiry-
fikacji Gospodarstwa Rolnego naleza-
cego do Podolskiego Uniwersytetu
Rolniczo-Technicznego w Kamiencu
Podolskim zaprojektowano i wykona-
no pneumatyczny zbieracz owadow be-
dacych szkodnikami roslin uprawnych.
Przeznaczony jest giownie do zbiera-
nia stonki z upraw ziemniakow. Jest to
maszyna zawieszana na trzypunkto-
wym ukiadzie zawieszenia ciggnika.

Kieszenie na owady

Jej gtownym zespotem roboczym jest
wentylator zamontowany w srodkowej
czesci. Do prostokatnej ramy maszyny
usytuowanej rownolegle do osi kot ciggni-
ka przymocowano cztery potkoliste tune-
le. Dolne czesci tych tuneli sg ustawione
ukosnie wzgledem ramy maszyny. Takie
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szkodniki sa gromadzone W ‘,kleszeniach :
ktore poddano oddziatywaniu podciSn:erTlé
wytwarzanego przez wentylator. W takiej
sytuacji sg one zasysane i transportowa-
ne przewodami. Skutecznosc funkcjono-
wania omawianej maszyny zalezy gtownie
od oddzielania szkodnikow od roslin. Naj-
wieksze trudnosci moga wystepowac pod-
czas usuwania jaj i larw, ktore zwykle
znajduja sie na dolnych stronach lisci.
Wstepne wyniki badan polowych maszy-
ny wykazaly, ze skutecznos¢ zbierania
chrzaszczy wynosi ponad 90%.

Mechaniczny P6000
Nalezy rowniez dodaé, ze omawiana
maszyna rozni si¢ dos¢ znacznie od zbie-
racza produkeji krajowej oznaczonego
symbolem P6000, ktory jest zawieszany
z przodu ciagnika. Jego zasadniczym ele-

Pneumatyczny zbieracz stonki ziemniaczanej

1 - rama maszyny, 2 - pétkolisty tunel, 3 - kieszenie” gromadzenia
stonki, 4 - podcisnieniowe kanaty transportu stonki, 5 - kanaty doprowadzania
powielrza z wenlylatora, 6 - gtowne kanaty podcisnieniowe
faczace zespoty robocze z wentylatorem

potozenie tych elementow tuneli tworzy
.kieszenie” do gromadzenia owadow i ich
larw. Zasada pracy maszyny bazuje na
otrzasaniu szkodnikéw z roslin, przy po-
mocy strumienia powietrza wytwarzanego
przez wentylator. Oddzielone od roslin
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mentem jest rama w ksztalcie rynny z
zamontowanym na jej dnie przeno$nikiem
$rubowym. Oddzielanie szkodnikéw z ro-
$lin realizowane jest otrzgsaczem zamon-
towanym nad przenosnikiem Srubowym. Z

prawej strony maszyny znajduje sie gnio-
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townik (stanowi on zakonczenie przer,
snika $rubowego), ktérego zadaniem |
mechaniczne niszczenie szkodnikg
Nalezy jednak dodac, ze taka konstruke .
maszyny moze powodowac znaczr.
uszkodzenia roslin. Proces ten bedzie
prawdopodobnie bardzo intensywny pod-
czas pracy maszyny na plantacjach rosiin
w zaawansowanej fazie rozwoju. Elemen-
tami powodujgcymi uszkodzenia roslin jest
w tej konstrukcji maszyny zaréwno doina
cze$¢ ramy jak i otrzgsacz. Pierwszy z
wymienionych elementdw moze prowa-
dzi¢ nawet do scinania roslin. Bedzie o
tym decydowaé zbyt niskie ustawienie
ramy maszyny wzgledem gérnej czesci
redlin. Oddzielanie szkodnikow z roslin
uprzednio nachylanych dolg czescig ryn-
ny bedzie prowadzi¢ do znacznego ich
~osypywania sie¢” na podioze. Bedzie to
decydowac o matej skutecznosci zbiera-
nia szkodnikow.

Potrzebny system kopiowania

Mozna sadzi¢, ze skuteczno$é nisz-
Czenia stonki maszyna opracowang w
Podolskim Uniwersytecie Rolniczo-Tech-
nicznym bedzie w pewnym stopniu uza-
lezniona od stanu powierzchni plantacji.
Zroznicowane wysokosci redlin moga byc
powazna Przeszkoda w realizacji skutecz-
Nego usuwania szkodnikow. Wyelimino-
wanie tej wady poprzez zastosowanie nie-
zaleznego systemuy kopiowania dla po-
szczegolnych tuneli zbierajacych szkodni-
ki moze pozwolié na opracowanie kon-
strukcji maszyny o wiekszej szerokosci
roboczej. Interesujacym rozwigzaniem
bytaby maszyna stanowigca potgczenie
Zbieracza stonki z zespotami roboczymi
do miedzyrzedowej uprawy.
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